Ope m_v_zm._m_wzm._._m_;
¥ -SNoIsizyyd |

7y




@ DRIVE www.sit-antriebstechnik.ch

Prazisions-Wellengelenke mit Laufbuchsen oder Nadellager
Baureihen ‘E’ - ‘H’ (DIN 808)

Die Ausfiihrung E hat Gleitlager, wahrend die Ausfiihrung H mit Nadellagern ausgestattet ist.

Typn mit Gleitlager sind in 2 Ausfiihrungen verfugbar:
* Typ E nach DIN 808
* Typ EB nach DIN 808/7551

mit Walzlager sind in 2 Ausflhrungen lieferbar:
* Typ H nach DIN 808
* Typ HB DIN 808/7551

Alle Varianten bestehen aus 2 Gabelkdpfen mit zentralem Block.
Zwischen den Stiften und Bohrungen sind:

* Baureihe E: mit Laufbuchsen

* Baureihe H: mit Nadellagern

Im zentralen Blocke bei E sind Schmierbohrungen vorhanden. Bei Baureihe H (fir hochtourige Anwendungen) ist keine Schmierung
erforderlich, weil die Walzlager wartungsfrei sind. Baureihe E mit Gleitlagern ist fir geringe bis mittlere Drehzahlen und gelegentliche
Spitzenlasten ausgelegt.

Fir hohe Drehzahlen und mittlere Drehmomente ist Baureihe H mit Nadellagern zu empfehlen. Der maximal zulassige Winkel bei
einzelnen Gelenken betragt 45°, bei zweifachen Gelenken 90°. Die max. zul. Drehzahl fir Baureihen E betréagt 1000 min-', bei Baureihe
H 4000 min-'. Alle Typn kénnen langenverstellbar geliefert werden.

Kupplungen
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Wellengelenke 3
Baureihe E ©in 80s) &
2
« Verschleifldfeste Laufbuchsen aus gehartetem Stahl. 5
« Stark, prazise und vielseitig anwendbar. "
» max. Winkel: 45° Typ “E”, 90° Typ “ED”. max. Drehzahl 1.000 min-'. %
« Sonderausfiihrungen auf Anfrage. o
« Standardausfiihrungen: runde Bohrung =
Sonderausfuhrungen auf Anfrage: Bohrung und Keilnut, Vierkantbohrung, Sechskantbohrung 'g
:
E ED <
c ~C d:’
- g
- F 1 SN e §
O e T Sya Sy S
= =iy <
L L1 L1 L4 [N}
L2 L3
d.% i b Q Sy
<
Masse
Typ Typ d D L2 L1 © L4 L3 a b Q SW lkg]
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] = -
GUO1E GUO1ED 6 16 34 17 8 22 56 2 7 6 6 0,05 0,08
GUO02E GUO02ED 8 16 40 20 11 22 62 2 9 8 8 0,05 0,08
GUO3E GUO3ED 10 22 48 24 12 26 74 3 11,4 10 10 0,10 0,15
GUO4E GUO4ED 12 25 56 28 13 30 86 4 13,8 12 12 0,16 0,25
GUO5E GUO5ED 14 28 60 30 14 36 96 5 16,3 14 14 0,20 040 | oo
GU1E GU1ED 16 32 68 34 16 36 104 5 18,3 16 16 0,30 045 | &
GU2E GU2ED 18 36 74 37 17 40 114 6 20,8 18 18 0,45 070 |2
GU3E GU3ED 20 42 82 41 18 46 128 6 22,8 20 20 0,60 100 |©
GU4E GU4ED 22 45 95 47,5 22 50 145 6 24,8 22 22 0,95 1,55
GUSE GUS5ED 25 50 108 54 26 55 163 8 28,3 25 25 1,20 2,00
GUGE GUGED 30 58 122 61 29 68 190 8 33,3 30 30 1,85 2,90
GUGE1 GUGED1 32 58 130 65 33 68 198 10 35,3 30 30 2,00 3,00
GUTE GU7ED 35 70 140 70 35 72 212 10 38,3 . . 3,15 4,75
GUSE GUSED 40 80 160 80 39 85 245 12 43,3 . . 4,60 7,20
GU9E GU9ED 50 95 190 95 46 100 290 14 53,8 . o 7,60 12,00
Masse
Typ Typ d D L2 L1 © L4 L3 a b Q SwW lkg]
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
E ED | o
GUO3EB | GUO3EBD 10 16 52 26 15 22 74 3 11,4 8 8 0,05 008 |19
GUO4EB | GUO4EBD 12 22 62 31 18 26 88 4 13,8 10 10 0,12 0,20 5
GU1EB GU1EBD 16 25 74 37 21 30 104 5 18,3 12 12 0,20 030 | &
GU3EB GU3EBD 20 32 86 43 24 38 124 6 22,8 16 16 0,35 050 |Z
GUSEB GU5EBD 25 42 108 54 31 48 156 8 28,3 20 20 0,80 120 |9
GUGEB GUGEBD 30 50 132 66 38 56 188 8 33,3 25 25 1,20 1,70
GUSEB GUSEBD 40 70 166 83 47 72 238 12 43,3 o . 2,90 4,30

«« = auf Anfrage

Kupplungen
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Verstellbare Ausfiuhrung

Baureihe E N s0s)

» Baureihe “E” Typ “EA” mit verschlei3festen Laufbuchsen.

* min. und max. Lange auf Anfrage:

N >

» Sonderausfiihrungen auf Anfrage
Sonderausfiihrungen auf Anfrage: runde Bohrung, quadratische Bohrung, Sechskantbohrung, Sonderlangen

~ Lmin= Ubertragung geschlossen

LMAX +2 L2 +B

L min = Ubertragung offen

Stroke X >

|

B X = Schlaganfall_

. X=Schlagan

-C-

Gl

2

7

Lo

LMAX-21L2-B

B+X
KEILWELLE
Q ‘911/
L]

yp Nt il | g | g | oy | g | g | g | Weteneront |2 | YR

GUO1EA 16 34 8 o . 25 2 7 6 6 SW 8 16 -

GUO02EA 16 40 11 .o .o 25 2 9 8 8 SW 8 16 -
170 30 0,310
GUO3EA 22 48 12 200 40 30 3 11,4 10 10 11x 14 Z6 22 0,360
240 60 0,380
330 100 0,500
190 30 0,500
225 45 0,560
270 70 0,620
GUO4EA 25 56 13 300 80 40 4 13,8 12 12 13 x 16 Z6 26 0,670
355 105 0,760
420 140 0,840
450 150 0,900
200 30 0,620
220 40 0,640
260 60 0,720
300 80 0,780
GUO5EA 28 60 14 350 100 40 5 16,3 14 14 13x16 Z6 29 0,870
420 140 0,960
450 150 1,030
550 200 1,170
650 250 1,330
220 30 0,900
250 40 0,980
320 80 1,100
GU1EA 32 68 16 350 100 40 5 18,3 16 16 16 x 20 Z6 32 1,140
390 115 1,240
430 130 1,330
590 210 1,600
630 230 1,730

+« = auf Anfrage
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q [
| jom | pom | o | o | o) | o | o | e | o | o | o | g | et o | =
230 280 50 1,350 4
250 320 70 1,460 _g
270 370 100 1,550 5
GU2EA 18 36 74 17 290 400 110 40 6 20,8 18 18 | 18x2226 | 37 1,660 .
30 | 415 | 115 1,710 | B
400 620 220 2,230 =
500 820 320 2,750 =
250 300 50 1,990 S
270 340 70 2,120 3
290 380 90 2,250 &
GU3EA 20 42 82 18 320 440 120 45 6 22,8 20 20 |21x2526 | 42 2,460 o
380 560 180 2,860 -QE,
420 640 220 3,130 £
500 800 300 3,660 o
250 280 30 2,350 <
270 320 50 2,510
GU4EA 22 45 95 22 290 350 60 45 6 24,8 22 22 | 23x2826 | 47 2,670
330 430 100 3,000
350 470 120 3,160
470 710 240 4,130
295 345 50 3,390
310 375 65 3,520
350 450 100 3,920
GUSEA 25 50 108 26 380 500 120 45 8 28,3 25 25 | 26x3226 | 52 4,200
420 590 170 4,590
460 660 200 4,980
500 745 245 5,370
330 380 50 4,900
350 420 70 5,170
370 455 85 5,420
GUGEA 30 58 122 29 400 510 110 50 8 33,3 30 30 |32x38z8 | 58 5,850
450 620 170 6,480
500 720 220 7,140
540 795 255 7,690
GUTEA 35 70 140 35 . . . 70 10 38,3 . « |3x42z8| 70 -
GUSEA 40 80 160 39 . - . 80 12 43,3 . « |42x48z8| 80 -
GU9EA 50 95 190 46 . . . 90 14 53,8 . « |46x54z8| 95 -
Typ d D L2 C Lmin Lmax X B a b Q SW Wellenprofi D1
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
GUO3EBA 10 16 52 14 . o . 25 3 11,4 8 8 Sws 16
GUO4EBA 12 22 62 18 . . . 30 4 13,8 10 10 | 11x14z6 22
GU1EBA 16 25 74 21 . - . 40 5 18,3 12 12 | 13x1626 26
GU3EBA 20 32 86 24 - . - 40 6 22,8 16 16 | 16x2026 32
GUSEBA 25 42 108 31 - . - 45 8 28,3 20 20 | 21x2576 42
GUGEBA 30 50 132 38 . . . 45 8 33,3 25 25 | 26x3226 52
GUSEBA 40 70 166 47 . . - 75 12 43,3 . . 36x 4278 70

«« = auf Anfrage

Kupplungen
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Prazisionsausfiihrung Baureihen “ER” (Gleitlager)

* Typ ER: max. Drehzahl 1.000 min'.
* max. Winkel 45°.

* Ausflihrungen:
- Schnellkupplungsseite: Bohrung und Passfedernut oder Sechskantbohrung
- andere Seite: runde Bohrung

w © L-V—YA- R=e:2
|
______ i Y
- -
T Al €>,f > %o u‘.F .
_____ 4 R |
L]
o 1 L1 M
L. w2 N ¢

Typ d D L2 L1 (e} Y e f a b SwW

[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
GUO02ER 8 16 52 26 14 9,5 3,5 6,3 2 9 8
GUO3ER 10 22 62 31 17 11,5 4 8,7 3 11 10
GUO04ER 12 25 74 37 21 13,5 4 11 4 13,3 12
GUO5ER 14 25 74 37 21 13,5 4 13 5 15,3 14
GU1ER 16 32 86 43 24 14 6,35 14,8 5 17,3 16
GU2ER 18 36 96 48 28 19 8 16 6 19,8 18
GU3ER 20 42 108 54 31 19 8 18 6 22,8 20
GU4ER 22 45 120 60 34 20,5 10 20 6 24,8 22
GU5SER 25 50 132 66 38 20,5 10 23 8 28,3 25
GUG6ER 30 58 166 83 49 25 10 28 8 33,3 30

Kupplungen



www_sit-antriebstechnik.ch @ DRIVE
b
=
Hochleistungsausfihrung mit Nadellager S
Baureihe H (oin 80s) &
o
2
» Nadellager mit Lebensdauerschmierung, wartungsfrei. 5
* Prazise und vielseitig, laufruhig und leise, universell einsetzbar. A
» max. Winkel: 45° Typ “H”, 90° Typ “HD”, max. Drehzahl 4.000 min-'. %
(o))
« Standardausfiihrungen: runde Bohrung =
Sonderausfuhrungen auf Anfrage: Bohrung und Keilnut, Vierkantbohrung, Sechskantbohrung 'g
o
3
c
<
H HD 2
: : 2
o
D
oL 4 ¢ 0 | fan P74
EL ______ D—+re :[ — 1 &@ \%J @ <
1\ = )
L1 A L1 L1 L4 L
L2 L3
_b Q ,gh,
T T d D L2 L1 © L4 L3 a b Q sSW Masse [kg]
yp yp [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] " oo
GUO3H GUO3HD 10 22 48 24 12 26 74 3 11,4 10 10 0,10 0,15
GUO4H GUO04HD 12 25 56 28 13 30 86 4 13,8 12 12 0,16 0,25
GUO5H GUO5HD 14 28 60 30 14 36 96 5 16,3 14 14 0,20 0,40
GU1H GU1HD 16 32 68 34 16 36 104 5 18,3 16 16 0,30 045 | oo
GU2H GU2HD 18 36 74 37 17 40 114 6 20,8 18 18 0,45 070 | &
GU3H GU3HD 20 42 82 41 18 46 128 6 22,8 20 20 0,60 1,00 |Z
GU4H GU4HD 22 45 95 47,5 22 50 145 6 24,8 22 22 0,95 155 |©
GUS5H GU5HD 25 50 108 54 26 55 163 8 28,3 25 25 1,20 2,00
GUGH GU6HD 30 58 122 61 29 68 190 8 33,3 30 30 1,85 2,90
GU6H1 GU6HD1 32 58 130 65 33 68 198 10 35,3 30 30 2,00 3,00
GUTH GU7HD 35 70 140 70 35 72 212 10 38,3 . . 3,15 4,75
GUSH GUSHD 40 80 160 80 39 85 245 12 43,3 o o 4,60 7,20
GU9H GU9HD 50 95 190 95 46 100 290 14 53,8 o . 7,60 12,00
Typ Typ d D L2 L1 © L4 L3 a b Q sSW Masse [kg]
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] -
HB HBD |
GU04HB | GUO04HBD 12 22 62 31 18 26 88 4 13,8 10 10 0,12 0,20 E
GU1HB GU1HBD 16 25 74 37 21 30 104 5 18,3 12 12 0,20 030 |8
GU3HB GU3HBD 20 32 86 43 24 38 124 6 22,8 16 16 0,35 0,50 ;
GU5HB GU5HBD 25 42 108 54 31 48 156 8 28,3 20 20 0,80 120 | A
GUGHB GUGHBD 30 50 132 66 38 56 188 8 33,3 25 25 1,20 1,70
GUSHB GUSHBD 40 70 166 83 47 72 238 12 43,3 . . 2,90 4,30

«« = auf Anfrage
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verstellbare Hochleistungsausfiihrung
Baureihe H (oiN s0s)

» Baureihe H und HA mit Nadellager fir hohe Drehzahlen.
* min. und max. Lange auf Anfrage.

Lmax +2 12 +B Lmax-2L2-B
Lun > —— =4~ Verstellweg X >———
2

» Standardausfiihrungen: Bohrung und Passfedernut auf beiden Seiten
Sonderausfuhrungen auf Anfrage: runde Bohrung, Vierkantbohrung, Sechskantbohrung, Sonderlangen.

L min = Ubertragung geschlossen L max = Ubertragung offen
c &l B X = SCHLAGANFALL c
__.l ‘L;W_T;‘ ANFALL r_.
- ///,;:J ez o
[~ 1 (4 . = = '7 a8 1
{0 - } Ot 14
1 % Z 77 7
L2 B+X L2

KEILWELLE __\

99 O ©

a Js9o

Typ o) | g | gl | omg | o] | g | g | gl | e | g | g | g | YVeeneroft | | MRS
140 170 30 0,310

GUO3HA 10 22 48 12 160 200 40 30 3 11,4 10 10 11 x14 Z6 22 0,360
180 240 60 0,380

230 330 100 0,500

160 190 30 0,500

180 225 45 0,560

200 270 70 0,620

GUO04HA 12 25 56 13 220 300 80 40 4 13,8 12 12 13 x 16 Z6 26 0,670
250 355 105 0,760

280 420 140 0,840

300 450 150 0,900

170 200 30 0,620

180 220 40 0,640

200 260 60 0,720

220 300 80 0,780

GUO5HA 14 28 60 14 250 350 100 40 5 16,3 14 14 13 x 16 Z6 29 0,870
280 420 140 0,960

300 450 150 1,030

350 550 200 1,170

400 650 250 1,330

190 220 30 0,900

210 250 40 0,980

240 320 80 1,100

250 350 100 1,140

GU1HA 16 32 68 16 40 5] 18,3 16 16 16 x 20 Z6 32

275 390 115 1,240

300 430 130 1,330

380 590 210 1,600

400 630 230 1,730

+« = auf Anfrage
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Typ d D L2 C Lmin Lmax X B a b Q Sl Wellenprofil D1 Masse —O,
[mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] [mm] [kg] i
230 | 280 50 1,350 P
250 320 70 1,460 _g
270 370 100 1,550 5
GU2HA 18 36 74 17 290 400 110 40 6 20,8 18 18 182226 37 1,660 '
300 | 415 | 115 1,710 S
400 | 620 | 220 2,230 =
500 820 320 2,750 .g
250 300 50 1,990 g
270 340 70 2,120 S
290 380 90 2,250 &
GU3HA 20 42 82 18 320 440 120 45 6 22,8 20 20 21x25276 42 2,460 d:’
380 560 180 2,860 ©
420 640 220 3,130 £
500 800 300 3,660 ga
250 280 30 2,350 <
270 320 50 2,510
GU4HA 22 45 95 22 29 350 60 45 6 24,8 22 22 23 x 2826 47 2670
330 430 100 3,000
350 470 120 3,160
470 710 240 4,130
295 345 50 3,390
310 375 65 3,520
350 450 100 3,920
GU5SHA 25 50 108 26 380 500 120 45 8 28,3 25 25 26 x 32 26 52 4,200
420 590 170 4,590
460 660 200 4,980
500 745 245 5,370
330 380 50 4,900
350 420 70 5,170
370 455 85 5,420
GU6HA 30 58 122 29 400 510 110 50 8 33,3 30 30 32x 38278 58 5,850
450 620 170 6,480
500 720 220 7,140
540 795 255 7,690
GU7HA 35 70 140 35 . . . 70 10 38,3 . . 36 x 42 Z8 70 -
GUSHA 40 80 160 40 . . . 80 12 433 . . 42 x 4878 80 -
GU9HA 50 95 190 50 . = - 90 14 53,8 . . 46 x 54 78 95 -
Typ d D L2 C Lmin Lmax X B a b Q SW Wellenprofil D1
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
GUO4HBA 12 22 62 18 . = = 30 4 13,8 10 10 11x1426 | 22
GU1THBA 16 25 74 21 . = = 40 5 18,3 12 12 13x1626 | 26
GU3HBA 20 32 86 24 o o = 40 6 22,8 16 16 16 x 20 26 32
GU5HBA 25 42 108 31 - . . 45 8 28,3 20 20 21x2526 | 42
GU6HBA 30 50 132 38 . . . 45 8 33,3 25 25 26 x 32 26 52
GUSHBA 40 70 166 47 = . . 70 12 433 . . 36 x 42 Z8 70

= = auf Anfrage

Kupplungen
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Prazisionsausfiihrung Baureihen “HR” (Nadellager)

* Typ HR: max. Drehzahl 4.000 min-'.
* max. Winkel 45°.

* Ausflihrungen:

- Schnellkupplungsseite: Bohrung und Passfedernut oder Sechskantbohrung

- andere Seite: zylindrische Bohrung

Typ d D L2 L1 (e} Y e f a b SW

[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] mm] [mm]
GUO3HR 10 22 62 31 17 11,5 4 8,7 3 11 10
GUO04HR 12 25 74 37 21 13,5 4 11 4 13,3 12
GUO5HR 14 25 74 37 21 13,5 4 13 5 15,3 14
GU1HR 16 32 86 43 24 14 6,35 14,8 5 17,3 16
GU2HR 18 36 96 48 28 19 8 16 6 19,8 18
GU3HR 20 42 108 54 31 19 8 18 6 22,8 20
GU4HR 22 45 120 60 34 20,5 10 20 6 24,8 22
GUSHR 25 50 132 66 38 20,5 10 23 8 28,3 25
GU6HR 30 58 166 83 49 25 10 28 8 33,3 30

E Kupplungen
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=
Edelstahlausfihrung S
Baureihe X (pin 808) &
()
2
* max. Winkel: 45° Typ X, 90° Typ XD. ]
- )
» Sonderausfuhrungen auf Anfrage. .
» Max. Temperatur 200 °C d:)
. . . m
- Standardausfiihrungen: zylindrische Bohrung g
Sonderausfuhrungen auf Anfrage: Bohrung und Keilnut, Vierkantbohrung, Sechskantbohrung 'ccs
()
g
X XD <
()
~c c
——ﬁ ()
~ ! o= g
oL (R - g
=) <
o
L2 o
d. HL“ b v Q '9‘1'
. . . . Masse
Typ Double d D L2 L1 © L4 L3 a b Q SW kgl
Typ [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] X =
GUO1X GUO01XD 6 16 34 17 8 22 56 2 7 6 6 0,05 0,08
GU02X GU02XD 8 16 40 20 11 22 62 2 9 8 8 0,05 0,08
GUO03X GUO03XD 10 22 48 24 12 26 74 3 11,4 10 10 0,10 0,15
GU04X GU04XD 12 25 56 28 13 30 86 4 13,8 12 12 0,16 0,25
GU1X GU1XD 16 32 68 34 16 36 104 5 18,3 16 16 0,30 0,45
GU3X GU3XD 20 42 82 41 18 46 128 6 22,8 20 20 0,60 1,00
GU5X GU5XD 25 50 108 54 26 55 163 8 28,3 25 25 1,20 2,00
GUBX GU6BXD 30 58 122 61 29 68 190 8 33,3 30 30 1,85 2,90

* = Verfugbarkeit prifen

Kupplungen
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Sonderausfiihrungen mit Klemmnabenverbindung

» Ermdglicht schnelle und einfache Befestigung

* Geeignet fiir einfache, doppelte und verstellbare Ausfihrungen

» Mit Mutternaufnahme (Typ 2)
» Sonderausfiihrungen auf Anfrage

C Typ 1
T
——'———
(War Y|
N
—
_ - 4= o
o
L1
Bl d D L1 C a b M T *Ta
9 [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] Nm]
03CL1 10 22 24 12 3 11,4 M4 5 5
04CL1 12 25 28 13 4 13,8 M4 6 5
05CL1 14 28 30 14 5 16,3 M4 6 5
1CL1 16 32 34 16 5 18,3 M5 7 9
2CL1 18 36 37 17 6 20,8 M5 7 9
3CL1 20 42 41 18 6 22,8 M6 8 16
4CL1 22 45 47,5 22 6 24,8 M6 8 16
5CL1 25 50 54 26 8 28,3 M6 9,5 16
6CL1 30 58 61 29 8 33,3 M8 11 36
7CL1 85) 70 70 85) 10 38,3 M8 13 36
8CL1 40 80 80 39 12 43,3 M10 14 65
9CL1 50 95 95 46 14 53,8 M12 17,5 100
*Ta = max. zul. Anzugsmoment der Schrauben
Innensechskantschraube Sdchskantmutter Typ 2: Klemmnabe mit Sitz fiir Mutter
Ve s st || B l
/ \
/Y = -
a f=ah-§
\ J_ )1
A\ N+
D1 max AN a4
\\ \~_|// J
. d D L1 (e} a b F T E J R Y *Ta S
Bezeichnung | 1y [mm] [mm] [mm] [mm] mml | [mm] | [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [Nm] | DIN 5482
1CL2 16 32 43 24 5 18,3 35,2 7.5 8 13,4 3 4.5 M5=9 | 17x14 29
2CL2 18 36 37 17 6 20,8 35,2 7.5 9 15,4 3 4.5 M5=9 | 18x152Z10
3CL2 20 42 41 18 6 22,8 35,2 8 10 17,5 3 5 M5=9 |20x17 Z12
5CL2 25 50 54 26 8 28,3 26,2 9.5 12,5 21,9 B85 6.1 M6 = 16 | 25x22 Z14

*Ta = max. zul. Anzugsmoment der Schrauben

Kupplungen
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=
Schutzmanschetten S
Baureihe M &
o
2
» aus Neopren. i 5
* bestandig gegeniiber Sauren, Ol, Fett und Feuchtigkeit. 1
» mit Dauerfettfullung fUr Langzeitschmierung. a=>
(o))
c
=
T
c
4R g
[ — \—. c
<
< (& d:"
()
£
r'_'\ o
) <
T A B (e} Wellengelenk AuRendurchmesser D
yP [mm] [mm] [mm] [mm]
GUMO1M 28 34 15 16
GUMO2M 32 40 16,5 18
GUMO3M 40 45 20,5 22
GUMO04M 48 50 24,5 25/26
GUMO5M 52 56 27,5 28/29
GUM1M 56 65 30,5 32
GUM2M 66 72 35,5 36/37
GUM3M 75 82 40 42
GUM4M 84 95 45 45/47
GUM5M 92 108 50 50/52
GUM6EM 100 122 56 58

Kupplungen
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Auswahlkriterien - Anwendung der Diagramme

Wenn man ein Gelenk mit zwei im Winkel stehenden Wellen koppelt, von denen eine sich mit konstanter Drehzahl dreht, entsteht an
der getriebenen Welle eine periodisch schwankende Drehzahl, und zwar ganau mit vier Perioden pro Umdrehung.

Die Differenz der min. zur max. Drehzahl innerhalb einer Umdrehung ist abhangig vom Winkel zwischen den beiden gekoppelten
Wellen; je grofier der Winkel, desto groRer die Drehzahlschwankung.

Um eine gleichmaRige Drehbewegungsiibertragung zu erreichen missen stets zwei identische entgegengesetzte Gelenke mit
gleichen Winkeln, oder aber ein Doppelgelenk verwendet werden. Die vom ersten Gelenk erzeugten UngleichmaRigkeiten werden
dann vom zweiten Gelenk kompensiert.

Das Doppelgelenk ist in diesem Falle die kiirzest mégliche variante Uberhaupt. Fiir Drehzahlen bis max. 1.000 min-' ist die Baureihe
E oder EB mit Laufbuchsen zu empfehlen, da diese LaststoRe, Laufrichtungsanderungen und hohe Drehmomente besser ertragen.
Zwischen 500 und 1000 min-1 sollte der Arbeitswinkel jedoch so klein wie mdglich gehalten werden.

Fir hohe Drehzahlen, niedrige Drehmomente oder grof3e Winkel sollten vorzugsweise Gelenke mit Nadellagerung verwendet werden
(Typ V - H). In Abhangigkeit vom Winkel kénnen diese Drehzahlen bis zu 5.000 min-' erreichen.

Anwendung der Diagramme

Die Lebensdauer eines Wellengelenks bei einer bestimmten stoRfreien Belastung hangt wesentlich von der Drehzahl und dem
Arbeitswinkel zwischen den Achsen ab.

Die folgenden Diagramme beruhen auf diesen Kriterien.

Jedes Diagramm ist auf einen Gelenkdurchmesser (Aufdendurchmesser D) bezogen und zeigt das Ubertragbare Drehmoment
abhangig von Drehzahl und Winkel.

Die Diagramme beziehen sich auf einen Winkel von 10°; fiir groRere Winkel sind die Drehmomente zu reduzieren, indem die
Korrekturfaktoren F unter der Tabelle verwendet werden.

Hinweis:
Die Werte der Diagramme sind lediglich als Richtwerte anzusehen. Jede Anwendung ist hinsichtlich der auftretenden Lasten

stets sehr spezifisch, insbesondere bei Spitzenlasten oder Lastumkehr und dgl. Es empfiehlt sich daher im Zweifelsfall unsere
Anwendungstechnik zu Rate zu ziehen.

Kupplungen
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Drehzahl [min-']

Drehmoment Mt in [Nm]

ARBEI'I"%\,I,VINKEL 50 10° 150 20° 250 30° 350 40° 45°

KORREKTURFAKTOR “F” 1,25 1,00 0,80 0,65 0,55 0,45 0,38 0,30 0,25

BEISPIEL

* Leistung: 0,65 kW

* Drehzahl: 230 min~

* Arbeitswinkel a. = 10°, Faktor F = 1,00 ( 0,65 kW : 1,00 = 0,65 kW) ergibt Punkt P und Moment MT = 27 Nm
passend zur BaugréRRe D = 25/26 mm (Typ 04E, 1EB )

* Mit Arbeitswinkel o = 30°, Faktor F = 0,45 (0,65 kW : 0,45 = 1,44 kW) ergibt Punkt P1 und Moment MT = 60 Nm
passend zur BaugréRe D = 32 mm (typ 1E, 3EB).

bitte beachten:

Leistung [kW]

Mt = 9.550 x N [min] [Nm]
Mr =7.020x —owerlevl
n [min-"]

Kupplungen
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Diagramm Baureihe H
(Hochleistung)

BEISPIEL
* Leistung: 5,5 kW
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Drehzahl [min-']
Drehmoment Mt in [Nm]
ARBEI'I"%\,I,VINKEL 5 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 35 | 400 | a5°
HORREKT RFAKTOR 125 | 1,00 | 09 | 080 | 070 | 050 | 040 | 030 | 025

* Drehzahl: 2300 min-'

* Arbeitswinkel o = 10°, Faktor F = 1,00 (5,5 kW : 1,00 = 5,5 kW) ergibt Punkt P und Moment MT = 23 Nm
passend zur BaugroRRe D = 28/29 mm (Typ 05H, 1HB)

* Arbeitswinkel o = 25°, Faktor F = 0,70 (5,5 kW : 0,70 = 7,85 kW) ergibt Punkt P1 und Moment MT = 33 Nm
passend zur BaugrofRe D = 32 mm (Typ 1H, 3HB).

bitte beachten:

M1 =9.550 x

Mt =7.020 x

Leistung [kW]

Leistung [CV]

n [min-'] (Nm]

n [min-"] [Nm]

H Kupplungen
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Anleitung zur richtigen Montage

Abb. 2

Um eine gleichmaRige Drehbewegung zu erreichen miissen immer zwei entgegengesetzte Kardangelenke oder ein Doppelgelenk
verwendet werden. Die Wellenlagerungen sollen moglichst dicht an den Gelenken positioniert sein, s. Abb 1 und 2.

Abb. 3 Abb. 4

Falsch

Richtig

Bei Verwendung zweier entgegengesetzte Einzelgelenke muR die Ausrichtung der inneren gabeln berlcksichtigt werden. Bei Langen
verstellbaren Wellen ist auflerdem auf die Ubereinstimmung der angebrachten Pfeilmarkierungen zu achten.
Abb. 3 richtig, Abb. 4 falsch.

Abb. 5 Abb. 6

\, v’\\
. \{"X \ Richtig

o
7 é
R %
\
<

Der Arbeitswinkel der Kardangelenke muR gleich sein, s. Abb. 5. Die Wellen durfen nur parallel zueinander oder symmetrisch verstellt
werden.
Die Stiftbohrungen durfen nicht auf Hohe der Gabeln angebracht werden um Beschadigungen zu vermeiden, s. Abb. 6.
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